
陕西省科学技术奖励工作办公室 

完成人合作关系说明 

 
1.第 1 完成人与其他完成人合作关系 

（1）第 1 完成人与第 2、4、5、6 完成人通过共同知识产权方式，合作完成
代表知识产权“一种基于对象所有权动态分配与时效限制的协同操作并发冲突控
制方法”（国家发明专利），合作起止时间为 2022.05-2023.09，证明材料详见附
件 1。 

（2）第 1 完成人与第 3、5、6 完成人通过共同知识产权方式，合作完成代
表知识产权“一种复杂系统异构数据信息一致性协同处理方法、系统及储存介质”
（国家发明专利），合作起止时间为 2021.02-2024.03，证明材料详见附件 2。 

（3）第 1 完成人与第 3、5、6 完成人通过共同知识产权方式，合作完成代
表知识产权“一种基于智能设备的协同式人机交互控制方法”（国家发明专利），
合作起止时间为 2021 年 2 月，证明材料详见附件 3。 

（4）第 1 完成人与第 2、5、6 完成人通过共同知识产权方式，合作完成代
表知识产权“一种基于有限输入信息的虚拟人体运动实时交互控制方法”（国家
发明专利），合作起止时间为 2013.01-2017.02，证明材料详见附件 18。 

（5）第 1 完成人与第 2、5、6 完成人通过共同知识产权方式，合作完成代
表知识产权“一种光学式人体运动捕捉手臂信息补偿方法”（国家发明专利），合
作起止时间为 2013.01-2017.11，证明材料详见附件 19。 

（6）第 1 完成人与第 3、7 完成人通过共同知识产权方式，合作完成代表知
识产权“一种协同式训练操作终端”（实用新型专利），合作起止时间为
2024.05-2025.04，证明材料详见附件 20。 

（7）第 1 完成人与第 3 完成人通过共同知识产权方式，合作完成代表知识
产权“一种便携式操作显控终端”（实用新型专利），合作起止时间为
2024.05-2024.10，证明材料详见附件 21。 

（8）第 1 完成人与第 3、4、5、6 完成人通过共同知识产权方式，合作完成
代表知识产权“协同式人机交互设备控制系统”（计算机软件著作权），合作起止
时间为 2020.11-2021.01，证明材料详见附件 22-23。 

（9）第 1 完成人与第 3、6 完成人通过共同知识产权方式，合作完成代表知
识产权“多元异构数据统一处理服务系统”（计算机软件著作权），合作起止时间
为 2020.10-2021.01，证明材料详见附件 24-25。 

（10）第 1 完成人与第 3、4、6 完成人通过共同知识产权方式，合作完成代
表知识产权“协同式人机交互操作与并行控制系统”（计算机软件著作权），合作
起止时间为 2020.12-2022.08，证明材料详见附件 26-27。 

（11）第 1 完成人与第 2、3、5、6 完成人通过共同获奖方式，合作完成科
技奖励“面向多人维修训练的自然人机交互及协同操作控制技术”（陕西高校科
技研究优秀成果二等奖），合作起止时间为 2016.01-2023.04，证明材料详见附件
28。 

（12）第 1 完成人与第 2、3、5、6、7 完成人通过共同获奖方式，合作完成
科技奖励“基于多人协同自然交互的复杂装备协同式虚拟维修训练技术”（工信
部 2022 年度全国仿真科学创新奖），合作起止时间为 2016.01-2022.12，证明材
料详见附件 29。 

（13）第 1 完成人与第 3、5 完成人通过共同获奖方式，合作完成科技奖励
“某型装备综合仿真训练系统”（工信部 2022 年度全国仿真创新应用大赛一等
奖），合作起止时间为 2021.06-2022.12，证明材料详见附件 30。 
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陕西省科学技术奖励工作办公室 

完成人合作关系情况汇总表 

序号 
合作

方式 
合作者/项目

排名 
合作起始

时间 
合作完成

时间 
合作成果 证明材料 

1 
共同

知识

产权 

李向阳/1 
王  蕊/3 
张志利/5 
高钦和/2 
梁  丰/6 

2022.05 2023.09 
一种基于对象所有权动态

分配与时效限制的协同操

作并发冲突控制方法 
附件 1 

2 
共同

知识

产权 

李向阳/1 
王  蕊/3 
梁  丰/6 
张志利/5 

2021.02 2024.03 
一种复杂系统异构数据信

息一致性协同处理方法、系

统及储存介质 
附件 2 

3 
共同

知识

产权 

李向阳/1 
王  蕊/3 
梁  丰/6 
张志利/5 

2021.02 2024.05 一种基于智能设备的协同

式人机交互控制方法 附件 3 

4 
共同

知识

产权 

李向阳/1 
张志利/5 
梁  丰/6 
高钦和/2 

2013.01 2017.02 
一种基于有限输入信息的

虚拟人体运动实时交互控

制方法 
附件 18 

5 
共同

知识

产权 

张志利/5 
李向阳/1 
高钦和/2 
梁  丰/6 

2013.01 2017.11 一种光学式人体运动捕捉

手臂信息补偿方法 附件 19 

6 
共同

知识

产权 

李向阳/1 
王  蕊/3 
候  帅/7 

2024.05 2025.04 一种协同式训练操作终端 附件 20 

7 
共同

知识

产权 

李向阳/1 
王  蕊/3 2024.05 2024.10 一种便携式操作显控终端 附件 21 

8 
共同

知识

产权 

李向阳/1 
张志利/5 
王  蕊/3 
程洪杰/4 
梁  丰/6 

2020.11 2021.01 协同式人机交互设备控制

系统 
附件
22-23 

9 
共同

知识

产权 

李向阳/1 
王  蕊/3 
梁  丰/6 

2020.10 2021.01 多元异构数据统一处理服

务系统 
附件
24-25 

10 
共同

知识

产权 

李向阳/1 
王  蕊/3 
梁  丰/6 
程洪杰/4 

2020.12 2022.08 协同式人机交互操作与并

行控制系统 
附件
26-27 

11 共同

获奖 

李向阳/1 
梁  丰/6 
张志利/5 
王  蕊/3 
高钦和/2 

2016.01 2023.04 
面向多人维修训练的自然

人机交互及协同操作控制

技术 
附件 28 
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