
陕西省科学技术奖励工作办公室

完成人合作关系说明

该科研工作是由付亚超／1、张建华／2、宋国义／3、李愿望／4、绳
义千／5、程江峰／6、王东／7等7人共同完成的，主要合作关系如下：

一 、科研项目合作
l、付亚超／l、张建华／2、宋国义／3、李愿望／4、绳义千／5等5

人共同完成了陕西省重点研 发计划 “ 基于数字挛生的城轨重大装备智
能运维研究及应用( 2022KY16ZD（ZHCG）-02)"科研项目。其中付亚
超／l作为项 目总负责人负责 数字挛生体系 、数字挛生模型 验证与评
价、故障知识图谱建立等研究工作； 李愿望／4、绳义千／5等作为研究
骨干，主要负责装备数字挛生模型建立 、故障诊断与管理研究等工
作；宋国义／3、作为所级技术审核 ，完成研究报告、 数字挛生模型建
立的审核工作；张建华／2作为院级技术审定，完成技术路线把控、研
究报告审定、数字挛生模型体系建立指导、故障知识图谱建立 审定、
故障诊断与健康管理平台框架搭建等工作。

2、付亚超／1、张建华／2、宋国义／3、李愿望／4、绳义千／5、程
江峰／61、王东／7等7人共同完成了横向课题《基千数字李生的固定
式架车机故障诊断与健康管理研究 》，其中李愿望／4作为项目负责人，

主要负责研究报告、固定式架车数字挛生模型建立等研究工作；付亚
超／l主要负责固定式架车机故障诊断研究以及研究报告审核工作； 
王东／7主要负责固定式架车机故障诊断与健康管理研究以及现场样
机验证测试工作；＼程江峰／6主要负责固定式架车机故障诊断及健康
管理数学模型研究以及数字数字挛生模型优化以及 验证研究等工作；
张建华／2主要负责研究报告、科研成果的审核和审定工作。

二、专利合作
l 、由张建华／ 2 、李愿望／ 4 等 2 人申报的发明专利《基于数字挛

生的受电弓监控运维系统》完成授权。
2、由付亚超／l、绳义千／5等 申报的实用新型专利《一种地铁刚

性接触网巡检打磨小车》完成授权。
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