
附表 1 

完成人合作关系说明 

本人作为本项目第一完成人（康晓锋，排名 1），全程牵头负责《悬挂

式旅游单轨轨道系统关键技术研究与应用》项目整体策划、组织实施、总

体方案设计与研发统筹工作。本项目研发周期为 2021 年 9 月至 2023 年 9

月，全体完成人深耕悬挂式单轨轨道、道岔领域，全员全程参与项目全周

期技术攻关、样机试制、试验验证与工程示范应用工作。各完成人依托中

铁宝桥集团有限公司研发平台，长期开展跨专业、跨岗位协同合作，涵盖

结构设计、机械研发、电控系统、仿真优化、智能制造、工程落地等多个

技术领域，分工明确、互补协同，形成完整的研发与落地协作体系，所有

合作成果权属清晰，全体完成人无成果权属争议。 

项目研发全过程中，本人与各完成人长期深度合作，同时各完成人之

间相互配合、协同攻关，共同突破悬挂式单轨五大核心技术，完成成套国

产化技术体系搭建。其中，本人统筹项目整体研发方案、技术路线规划与

整体质量管控，牵头对接工程示范落地工作；与排名 2的张宁长期合作，

共同推进轨道梁结构设计、智能制造技术研发及相关专利、标准编制工作，

张宁专注项目核心技术研发、产品主要部件结构设计与试制跟踪，配合本

人完成整体技术方案落地。 

排名 3 的余锋、排名 4 的牛均宽为项目道岔结构核心研发人员，二人

长期协同合作，同时配合本人及张宁开展翻转补偿型道岔总体结构、锁闭

翻转机构、道岔核心结构设计与技术攻关，深入研究轨道系统制造工艺与

精度控制技术，共同攻克道岔结构设计多项技术难题，联合申报多项道岔

类发明专利，是项目道岔核心技术突破的核心团队成员。 

排名 5 的谭敏刚聚焦轨道系统智能制造装备研发与工程现场实施，长
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期与结构设计团队（余锋、牛均宽、张宁）合作，负责项目智能装备研发、

现场安装调试与质量管控，衔接技术研发与工程落地环节，保障研发成果

顺利转化为工程应用。 

排名 6的朱舟专注道岔整体布局设计、制造工艺研发与运输方案优化，

与道岔结构研发团队（张宁、余锋）深度协作，完成道岔专项设计与工艺

编制，独立及联合团队取得道岔锁定翻转装置发明专利，完善了道岔成套

技术体系。 

排名 7 的胡爱锋、排名 9 的李亚博组成项目电控系统研发团队，二人

长期协同合作，专注道岔电气控制、检测回路、智能控制算法研发。胡爱

锋负责电控系统硬件回路、环境自适应系统、芯轨转辙定位系统设计，解

决道岔运行冲击问题；李亚博负责电控系统整体调试、人机交互界面、远

程调试技术及转辙检测方法创新，联合攻克电控系统可靠性、智能化控制

难题，共同取得多项轨道系统电控类发明专利，构建了项目高可靠电控技

术体系。 

排名 8 的李利军长期与结构研发团队、道岔研发团队全员合作，负责

轨道及道岔结构检算、建模仿真与结构优化，通过仿真分析攻克多项试验

技术难题，创新优化产品结构设计，提升产品可靠性，同时发表核心学术

论文，为项目结构设计提供理论支撑与数据验证。 

排名 10 的张磊专注道岔驱动装置创新研发，与道岔机械结构、电控

系统团队协同配合，研发新型曲柄连杆驱动装置，优化道岔转辙动力结构，

减少动力源、提升设备可靠性，取得实用新型专利，完善了道岔机械传动

与控制匹配技术体系。 

全体完成人在本项目实施前已长期从事轨道交通轨道、道岔相关技术

研发工作，具备深厚的行业合作基础。项目实施期间，全员紧密协作，共
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同完成 12 项授权发明专利、2 项软件著作权、3 项地方标准编制，发表多

篇学术论文，成功落地国内首条商业化悬挂旅游空轨示范工程，实现悬挂

式单轨轨道系统核心技术国产化突破。各完成人分工协作、相互支撑，所

有合作行为真实有效，合作成果权属无争议。以上完成人分工协作，全员

全程参与项目 2021 年~2023 年全周期研发、试验与工程应用，分工清晰、

协作完整，无成果权属争议。 

 

 

 

第一完成人签名： 
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             完成人合作关系情况汇总表 

 
序

号 
合作方式 合作者/项目排名 合作起始时间 合作完成时间 合作成果 证明材料 

1 

共同知识

产权（发

明专利） 

张宁(2)、康晓锋

(1) 
2021 年 09 月 2023 年 10 月 

一种悬挂式空

轨轨道梁主焊

缝设计方法 

必备附件1-2（知

识产权证书） 

2 

共同知识

产权（发

明专利） 

余锋(3)、牛均宽

(4)、李利军(8) 
2021 年 09 月 2024 年 07 月 

一种悬挂式单

轨道岔的岔芯

结构 

必备附件1-1（知

识产权证书） 

3 

共同知识

产权（发

明专利） 

张宁(2)、康晓锋

(1) 
2021 年 12 月 2025 年 08 月 

一种悬挂式轨

道梁自动化组

拼平台 

其他附件2-1（知

识产权证书） 

4 

共同知识

产权（发

明专利） 

李亚博(9)、牛均

宽(4)、胡爱锋(7) 
2021 年 09 月 2024 年 07 月 

一种单轨道岔

位置开关快速

检测装置及其

检测方法 

其他附件2-2（知

识产权证书） 

5 

共同知识

产权（发

明专利） 

朱舟(6)、张宁(2) 2021 年 11 月 2025 年 03 月 

一种悬挂式轨

道梁三股道换

线系统 

其他附件2-3（知

识产权证书） 

6 
共同软件

著作权 

康晓锋(1)、张宁

(2)、谭敏刚(5)、

张磊(10) 

2021 年 09 月 2023 年 01 月 

单轨交通轨道

梁施工图参数

化设计软件 

其他附件2-6（软

著证书） 

7 
共同获得

科技成果 

余锋(3)、牛均宽

(4)、胡爱锋(7)、

李利军(8)、李亚

博(9) 

2020 年 01 月 2022 年 12 月 
悬挂式单轨轨

道技术研发 

必备附件5-1（陕

西省科技成果登

记证书） 

9 

产业合

作、共同

项目实施 

全体 10 名项目完

成人 
2021 年 09 月 2023 年 09 月 

武汉光谷生态

大走廊旅游专

线一期工程技

术研发与应用

项目 

必备附件2-1（工

程应用佐证材

料） 
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序

号 
合作方式 合作者/项目排名 合作起始时间 合作完成时间 合作成果 证明材料 

8 

共同参与

制定标准

规范 

康晓锋(1)、余锋

(3)、牛均宽(4)、

朱舟(6) 

2021 年 09 月 2024 年 12 月 

悬挂式单轨交

通系列地方标

准（3 项） 

其他附件 2-7、

2-8（标准），

DBJ51/T099-201

8 悬挂式单轨交

通设计标准；

DBJ51/T116-201

9 悬挂式单轨交

通轨道梁桥施工

及验收标准 

10 共同获奖 
全体 10 名项目完

成人 
2021 年 09 月 2025 年 12 月 

中铁工程集团

科学技术奖一

等奖、城市轨道

交通科技进步

奖一等奖、中铁

建科学技术奖

一等奖 

其他附件 1-7、

1-8、1-9、1-10

（获奖证书） 

 

承诺：本人作为项目第一完成人，对本项目完成人合作关系及上述内容的真

实性负责，特此声明。 

 

第一完成人签名： 
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